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시작

입력변수
- 진폭                
- 반주기             
- 거리                
- 충격 속도         
- 평판 두께         

거리 감쇄
보상

- k_hank

파형속도
정의

- c_bend 
- c_group

k_hank 
* dist <= 1

Damping 보상

H0(kr) =

2/pi*(j*ln(kr))

H0(kr) = 
root(2kr/pi)

*exp(-(x-pi/4))*j

직경 계산

Mass 및 Energy
계산

끝

예 아니오

반주기
조정

half_period = 
half_period/1.5

half_period = 
half_period*10

half_period = 
half_period/2.5

0.00005=<half_period<0.0000
9

half_period>=0.0000
9

half_period<0.0000
5

주파수
계산

Modification 부분

<1>

<2>

<3>
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