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가열운전을  위한  조건  준비  :

- 급수온도  설정

- 급수유량  설정

- 주냉각재펌프  저속  운전

- 원자로  출력 0 . 1  %  수준  유지

목표  출력값  Q1 및  Q2를  설정

가열운전이  시작되면  원자로  제어계통은  원자로  출력이  주어

진  목표  출력값  (Q1  또는  Q2 )  이  되도록 제어봉을 제어  :

- 원자로  출력이  목표출력값보다  작으면  제어봉  인출  

- 원자로  출력이  목표출력값보다  크면  제어봉  삽입  

목표  출력값을  가열운전  제어논리에  적용하는  방법  :

- 이차측  증기압력이  증기제어압력  Pset 보다  작고  일차측  

온도가  Tset 보다  작으면  Q1을  적용

- 이차측  증기압력이  증기제어압력  Pset 보다  크거나  일차

측  온도가  Tset 보다  크면  Q2를  적용

노심출구온도  Th이  가열운전  최종  온도 T h t a r  에  도달하면 
가열운전을  종료함
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if P_stm < Pset.AND.Th< Tset, Q_set = Q1 
 if P_stm > Pset. OR. Th > Tset, Q_set = Q2
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