
。





AI

A
INITIATION

LOGIC

DI AI

D1

B1

C1

D1

C1

B1

D2

C2

B2

D2

C2

B2

A1
BP
A2
BP

A1 A2
LCL LCL

RX TRIP
A

BA

SIP

OM

MTP

AI

B
INITIATION

LOGIC

DI AI

D1

A1

C1

D1

C1

A1

D2

C2

A2

D2

C2

A2

B1
BP
B2
BP

B1 B2
LCL LCL

RX TRIP
B

BA

SIP

OM

MTP

AI

C
INITIATION

LOGIC

DI AI

D1

A1

B1

D1

B1

A1

D2

B2

A2

D2

B2

A2

C1
BP
C2
BP

C1 C2
LCL LCL

RX TRIP
C

BA

SIP

OM

MTP

AI

D
INITIATION

LOGIC

DI AI

C1

A1

B1

C1

B1

A1

C2

B2

A2

C2

B2

A2

D1
BP
D2
BP

D1 D2
LCL LCL

RX TRIP
D

BA

SIP

OM

MTP

ESF
TRAIN-B

ESF
TRAIN-A

CHANNEL A CHANNEL B CHANNEL C CHANNEL D

Note:
AI    : Analog Input
DI    : Digital Input
BP  : Bistable Processor
LCL : Local Coincidence Logic

MTP : Maintenance and Test Panel
OM  : Operator Module
SIP  : System Interface Processor

 : Modem Symbol
 : Hardwire cable
 : Fiber Optic Cable







그림 3. 가압기 저압력  
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